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安装、使用产品前，请阅读安装使用说明书

 JTY-GM-GST9611点型光电感烟火灾探测器
安装使用说明书(Ver.1.03，2007.07)


概述

JTY-GM-GST9611点型光电感烟火灾探测器(以下简称探测器)是采用红外散射原理研制而成的智能光电感烟探测器。本探测器结构新颖、外形美观、性能稳定可靠、抗潮湿性强，适用于宾馆、饭店、办公楼、教学楼、银行、仓库、图书馆、计算机房及配电室等场所。

特点

地址编码可由电子编码器事先写入，也可由控制器直接更改，工程调试简便可靠。

单片机实时采样处理数据、并能保存14个历史数据，曲线显示跟踪现场情况。

具有温度、湿度漂移补偿，灰尘积累程度及故障探测功能。

无极性二总线信号。

超大指示灯指示，可实现360度范围可见。

技术特性

工作电压：

信号总线电压：总线24V   允许范围：16V～28V

工作电流：

监视电流≤0.6mA

报警电流≤1.8mA

指示灯：报警确认灯，红色，巡检时闪烁，报警时常亮

编码方式：电子编码（编码范围为1～242）

保护面积：当空间高度为6米～12米时，一个探测器的保护面积，对一般保护场所而言为80平方米。空间高度为6米以下时，保护面积为60平方米。具体参数应以《火灾自动报警系统设计规范》（GB 50116）为准。

线制：信号二总线无极性

使用环境：

温    度：-10℃～+55℃

相对湿度≤95%，不凝露

外形尺寸：直径100mm   高52mm（带底座）

外壳防护等级：IP32
壳体材料和颜色：ABS，瓷白

重量：约110g
安装孔距：45mm～75mm
执行标准：GB 4715-2005

结构特征与工作原理

探测器外形示意图如图1所示。

工作原理


探测器采用红外线散射原理探测火灾，在无烟状态下，只接收很弱的红外光，当有烟尘进入时，由于散射作用，使接收光信号增强，当烟尘达到一定浓度时，可输出报警信号。为减少干扰及降低功耗，发射电路采用脉冲方式工作，可提高发射管使用寿命。


[image: image5.png]G5y

= R

B 2
th B ith %5 i iin




图1 　探测器外形示意图

安装与布线

警告：安装探测器之前，请切断回路的电源并确认全部底座已安装牢靠。

安装方法


探测器安装示意图如图2所示。
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图2 　探测器安装示意图

探测器的定位底座示意图如图4所示。将定位底座用两个自攻螺钉固定，然后将探测器总线接在接线端子，无极性。


待定位底座安装牢固后，将探测器底部上的对位标识A对准定位底座B处，将探测器顺时针旋转到定位底座C处即可安装好探测器。见图3、图4。
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图3 探测器的底部示意图             图4　 DZX-01定位底座外形示意图
布线方式：探测器二总线宜选用截面积≥1.0mm2的RVS双绞线，穿金属管或阻燃管敷设。

测试

警告：请待全部探测器都安装完毕后再接通电源。

探测器安装结束后或每次定期维护保养后必须进行测试。

测试内容


注册：确认安装与布线正确之后，通过连接的控制器进行在线设备注册，核对已安装的探测器数量与控制器到注册的探测器数量是否一致。


模拟火警：注册测试后，任选一探测器，人为使它满足火警条件，验证探测器是否正常报火警。

测试结束后，通过控制器发出通讯命令使探测器复位，并通知有关管理部门系统恢复正常。

在测试过程中不合格的探测器按“常见故障及维修”及“维护保养”进行处理，然后再进行测试，如仍不能通过测试，则应返厂维修。

注意：首次测试时应取下防尘罩，正常运行前应安装防尘罩，防止灰尘进入。

使用及操作

本探测器的编码方式为电子编码，该编码方式简便快捷，现场编码时可利用本公司生产的GST-BMQ-1B型或GST-BMQ-2型电子编码器进行，编码时将电子编码器与探测器的总线端子接好，即可进行操作。

地址码读出：按下“读码”键，屏幕上将显示探测器的地址码。如读码失败，屏幕将显示“E”，按下“清除”键，显示“0”，可重新操作。

地址码写入：输入地址码（1～242），按下“编码”键，屏幕上将显示“P”，表明地址码已写入，按下“清除”键，显示“0”，可重新操作。如写码失败，屏幕将显示“E”，按下“清除”键，显示“0”，可重新操作。

常见故障及维修

发生故障时，首先应检查外部接线是否正确，若正常，再打开外壳，观察线路板是否有虚焊、烧焦等异常现象。

探测器在使用过程中，可能出现的故障现象及维修办法归纳如下：

报通信故障或点名不正常。

检查VD1、VD2、VD3、VD4应无开路、短路现象。

检查D2应有+5V电压输出。

检查三极管VT1、VT2的e、b、c引脚间PN结电压应正常。

总线短路故障。

检查二极管VD1、VD2、VD3、VD4是否击穿短路。

贴片电阻R1、R2是否短路。

总线端子是否与地短接。

误报火警：检查迷宫是否过脏。

维护保养

探测器应在即将调试前方可安装，在安装前应妥善保管；并应采取相应的防尘、防潮、防腐蚀措施。

探测器应注意防尘，防尘罩必须在工程正式投入使用后方可摘下，否则不能正常报警。

探测器每年至少清洁一次，以保证系统的正常运行。

工程上如发现探测器有经常性误报的现象，则应对迷宫进行清洗，必要时，可更换迷宫。

清洗迷宫步骤：

打开探测器上盖，用手捏住迷宫体两侧轻轻摇动将其拔下。如图5所示。
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图5 迷宫示意图

用镊子夹住酒精棉球仔细清洗迷宫体内腔，注意不要将棉絮等异物留入迷宫体内，迷宫体也可用清水及毛刷进行清洗。

安装好迷宫体及上盖。

探测器在进行清洁之前，应通知有关管理部门，系统将进行维护，会因此而临时停止工作。同时应切断将进行维护的区域或系统的逻辑控制功能，以免造成不必要的报警联动。

探测器清洁后，将探测器重新安装好，然后进行测试。

每半年应进行一次模拟火警试验，测试探测器是否工作正常。

注意事项

防尘罩必须在工程正式投入使用后方可摘下，请妥善保管防尘罩以备后用。

防尘罩可以有效地限制灰尘进入探测器，然而却不可能彻底杜绝空气中的浮尘微粒进入探测器内。因此，建议在进行土建施工、装修或其它会产生灰尘的活动开始以前卸下探测器，但必须通知有关管理部门。

在进行维护保养时，应小心以避免损坏探测器。

在探测器周围0.5m内，不应有遮挡物。

探测器至空调送风孔边的水平距离不应小于1.5m。

探测器至墙壁、梁边的水平距离不应小于0.5m。

探测器宜水平安装，如必须倾斜安装时，倾斜角不应大于45°。

探测器底座应安装牢固，其导线连接必须可靠。

探测器的报警确认灯，应面向便于人员观察的主要入口方向。




文件名称采用三号宋体，版本号采用四号宋体，加粗，文字居中。


小四号宋体，段前段后6 磅，加粗。正文五号宋体，当排版有需要时可缩小为小五号宋体。


如果说明书不足4页，请将封底置于第4页相应位置。


公司联系方法与左、下边距对齐，ERP代码与右、下边距对齐。
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